Zakres dostawy

1. Tadéma pomiarowa PMB-100
2. Glowica pomiarowa PMK-100
3. Foliaustawcza 0,15 mm

4. Interpolator

5. Czujniki krancowe

6. Certyfikat doktadnosci

7. Protokot testowy - opcja

8. Przedluzacz VK 4-opcja
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Wymiary
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Punkt przelaczajacy pozycje Pozycja krancowa prawa ("R")
Pozycja kraficowa lewa ("L") krancowe = srodek glowicy
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@ kierunek zliczania
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Montaz
M ontaz tasmy pomiarowe we wrebie

10,1

Podloze: doktadnie frezowane, odttuszczone (np.
za pomoca alkoholu, acetonu, ...)

0,510,

N .

0,5+ 0.1

R<0,2
»
M ontaz tasmy pomiarowsej do krawedzi listwy / 3{7
Podtoze: doktadnie frezowane, odttuszczone (np. \ // / / //////
za pomoca alkoholu, acetonu, ...)
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Sprawdzenie rownolegtosci wrebu lub listwy do tasmy pomiarowej

Uzyj czujnika zegarowego do sprawdzenia
tolerancji dlawrgbu (£ 0,1 mm)
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Sprawdz rownolegtos¢ w kierunku ruchu (0,2 mm)
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Montaz tasmy pomiarowej
do liniowg krawedzi

Podloze: doktadnie frezowane, odttuszczone (np.
za pomoca alkoholu, acetonu, ...)
lilstwa

Uzyj czujnika zegarowego do sprawdzenia

/ tolerancji dlawrebu (= 0,1 mm)
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Sprawdz réwnolegtos¢ w kierunku ruchu (0,2 mm)

7% 04070

N

4

AMOSIN_LMI100_montaz 6 I_ M I = 100




Montaz tasmy pomiarowe LM B-100

Uwaga:

Tasma pomiarowa nie moze by¢ podnoszonatak, aby promien
zgiecia byt mnigjszy niz 300 mm. Szczegllna uwage nalezy zwrdcié
podczas montazu tasmy, aby jej nie zgina i nie skrecac.

Sprawdz powierzchni¢ montazowa i przygotuj ja bardzo starannie.

Powierzchnia do montazu musi by¢ odpowiednio odttuszczona (przemyta np.
alkoholem, acetonem, ... i wytarta).

Do zamocowania tasmy nalezy odciagnac¢ folig (nie wigcej niz 300 mm), nastgpnie
przycisna¢ tasme do krawegdzi montazowej postepujac jak pokazuje rysunek.

Docisk natasme powinien wynosi¢ ~250 N/cnr.

Uwaga!

Ostateczna wytrzymatos¢ kleju jest zapewniona po uptywie 48 h
w temperaturze 20°C. R=10

Uwaga!

I ) K /
Oderwanie tasmy pomiarowe] spowoduje nieodwracalne | / / /
zniszczenie jej warstwy samoprzylepnej.
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M ontaz glowicy pomiarowej i czujnikow krancowych

Punkty referencyjne na tasmie pomiarowej i gtowicy musza znajdowaé Si¢ po tg same stronie. Czujniki krancowe (opcja) musza by¢
zamocowane po tegj stronie tasmy, po ktoregj znajduja sie strzatki (pozycje punktow referencyjnych).
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Montaz glowicy LM K-100

Wspornik mocujacy z otworami powinien by¢ tak uzyty, aby
zapewni¢ rownolegte prowadzenie gtowicy na catej diugosci
pomiarowsy.

Musi by¢ zachowana réwnolegtos¢ 0.1 mm w stosunku do
tasmy pomiarowej.

Glowica jest zamontowana centralnie w stosunku do
tasmy pomiarowej. Maksymalna boczna odlegtos¢
gtowicy od tasmy wynosi 1 £0.2 mm.
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Odlegtos¢ pomigdzy gtowica pomiarowa i tasma jest
ustawiana przez umieszczenie dostarczong folii
ustawczej migdzy te dwa elementy. Nalezy lekko
docisna¢ gtowicg we wskazanym przez strzakki
kierunku, dokrgci¢ dwiema srubami M3 i wyjaé folig.

Aby sprawdzi¢ ustawienie, nalezy przemiesci¢
glowicg w inne migjsce i wsuwajac foli¢ okresli¢ luz,
ktory musi by¢ identyczny na catej diugosci
pomiarowej. System nie moze zacza¢ pracowac, jesli
odlegtos¢ ta nie miesci si¢ w granicach tolerancji
(0.15 £ 0.1 mm).
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Uziemienie: dwie sruby montazowe gtowicy dostarczaja uziemienie do maszyny.

Gtowica pomiarowa LMK-100 dziata jedynie z interpolatorem SKE.

Podlgczenie: kazda gtowica pomiarowa LMK-100 moze by¢ podtaczonatylko do interpolatora SKE
0 tym samym numer ze seryjnym. Pomigdzy gtowicg a interpolator nie moze by¢ podiaczony

przedituzacz.
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|nterpolator SKE

Wigeska 13 pin Sul-1)

Ciniardi 13 pin Sul-1)
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Podlaczenie: kazda gtowica pomiarowa LMK-100 moze by¢ podiaczonatylko do interpolatora SKE o tym samym numer ze seryjnym.

Pomigdzy gtowicg a interpolator nie moze by¢ podtaczony przediuzacz.
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Sygnat wyjsciowy:
Predkos¢ pracy:
Temperatura pracy:
Temperatura sktadowania:
Stopien ochrony :

Zasilanie
Podtaczenie:

1Vpp/1000 mm

10 m/s (max. czestotliwosé wejsciowa 10 kHz)
0°C do50°C

-20°C do 85°C

SKE-11-0 IP54

SKE-21-0 IP 66

5V + 5%, 250 mA

SKE-11-0 15-pin Sub-D

SKE-21-0 12-pin Connei

Sygnal wyjsciowy:
Predkos¢ pracy:

Zasilanie

AMOSIN_LMI100_montaz

TTL zgodnez RS 422
SKE-2-0 (Rozdzielczos¢ 10 nm) 10 m/s
SKE-2-1 (Rozdziel czos¢ 5 nm) 10 m/s

SKE-2-2 (Rozdzielczos¢ 1000/1024 mm) 2 m/s
SKE-2-3 (Rozdzielczos¢ 1000/4096 nm) 0,5 m/s
5V + 5%, 350 mA
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Dane elektryczne — inter polator SKE -0 1

Zaslanie:
Sygnal wyjsciowy:
Pr zedluzacz:

5V + 5%, 250 mA
1V pp (sygnat czujnika krancowego —,,LL” lewegoi ,LR" prawego- opcja)

AMO VK4 do 100 m dtugosci
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Dane elektryczne — inter polator SKE -0 2

Zasilanie: 5V + 5%, 350 mA
Sygnal wyjsciowy: TTL dlaR422 (sygnat czujnika krancowego —,,LL" lewegoi ,,LR” prawego- opcja)
Pr zedluzacz: AMO VK4 do 50 m dtugosci

Sigralpariods
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Opiswtyczek

Wtyczka 15-pin Sub-D
Sygnat sinusoidalny 1V pp lub prostokatny TTL

PIN 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Sygnat A+ oV B+ +5V - LR RI- LL A- ov- B- 5Vv- - RI+ -
czujnik czujnik
Kolor | Zielony | Niebieski | Brazowy | Czerwony | - | Czarny | Szary | Fioletowy | ZOty | Niebiesko- | Bialy | Czerwono- Rézowy
biaty biaty
Ekran na obudowie
39,2
= O @

Wtyczka 12-pin CONNEI
Sygnat sinusoidalny 1V pp lub prostokatny TTL

51

53

Widok od strony pindw

- Widok od strony pindw
ﬁ{ — L2 £ I
O = o i AR
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PIN 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Sygnat B- 5V- RI+ RI- A+ A- LL B+ LR ov ov- +5V
czujnik czujnik
Kolor | Bialy | Czerwono- | R6zowy Szary | Zielony | Zotty | Fioletowy | Brazowy | Czarny | Niebieski | Niebiesko- | Czerwony
biaty bialy

Ekran na obudowie
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Opiswtyczek

Wtyczka 12-pin L 120
Sygnat sinusoidalny 1V pp lub prostokatny TTL

PIN A B C D E F G H J K L M
Sygnat - oV A+ A- B+ - RI+ RI- - +5V B-
Kolor Niebieski | Zielony 76ty Brazowy - Rézowy Szary - Czerwony | Bialy

Ekran na obudowie

Wtyczka 9-pin Sub-D
Sygnat sinusoidalny 1V pp lub prostokatny TTL

PIN 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat A- oV B- - RI- A+ +5V B+ RI+
Kolor | Z6tty | Niebieski | Biaty - Szary | Zielony | Czerwony | Brazowy | Rézowy
Ekran na obudowie
308
2| o o
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